Regulacién de velocidad del motor CC de
9-50V 40A 2000W con carcasa
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Descripcién del Producto

Este producto es un controlador de velocidad de motor de CC de
alto rendimiento, un controlador de velocidad de CC universal
con voltaje de 9-50 V. Utiliza tubos de potencia de efecto de
campo de alta calidad , controladores de velocidad dedicados ,
IC/PCB y diseno de PCB equilibrado de alta corriente para
realizar el. salida La forma de onda PWM estd cerca de un dngulo
recto y tiene mayor eficiencia.

Este regulador de velocidad de CC estd posicionado como un
regulador de velocidad industrial de nivel bdsico , con
caracteristicas como tamano pequeno, amplio voltaje, gran
corriente, bajo aumento de temperatura y alta confiabilidad .
Adecuado para la regulacién de velocidad de varios motores CC
con escobillas de uso general ; regulacioén de velocidad de
varios motores de automéviles (regulacion de velocidad de
ventiladores de refrigeracién de automoviles, regulacién de
velocidad de ventiladores de automéviles, regulacién de
velocidad de motores de limpiaparabrisas de automodviles,
regulacién de velocidad de ventiladores de aire acondicionado

de automéviles) ; regulacién de las cintas transportadoras de



la linea de produccién, ajuste de la velocidad del ventilador
de escape de la tuberia, ajuste de la velocidad de la cinta de
correr ; ajuste de la velocidad en paralelo de miltiples
ventiladores de la computadora, ajuste electrénico de la
velocidad del ventilador , varios tipos de atenuacién de la
bombilla de CC, varios tipos de ajuste de la temperatura del

calentador de CC , etc.

caracteristica principal

Amplio rango de entrada de voltaje : admite entrada de voltaje
de 9 V-50 V y es compatible con una variedad de fuentes de
alimentacioén, lo que aumenta la flexibilidad de uso.
Capacidad de accionamiento de alta corriente: la capacidad de
salida de corriente continua de hasta 40 A garantiza un
funcionamiento estable del motor bajo carga elevada y satisface
las necesidades de aplicaciones de alta potencia.

Salida de potencia eficiente: la potencia mdxima puede alcanzar
los 2000 W, lo que puede impulsar de manera eficiente varios
motores de CC y lograr una gran potencia de salida.
Control de velocidad PWM : utilizando la tecnologia de modulaci
6n de ancho de pulso (PWM), la velocidad del motor se puede

ajustar con precision a través de senales externas (como



controles remotos, microcontroladores, etc.) para lograr
cambios de velocidad suaves y continuos.

Diseno de disipacién de calor: el diseno eficiente de la
estructura de disipacién de calor y el disipador de calor de
alta calidad garantizan un funcionamiento estable a largo
plazo.

Fdcil de instalar y usar : el producto es facil de usar y los
usuarios pueden configurarlo répidamente segun sus
necesidades.

Amplia compatibilidad: adecuado para la regulacion de
velocidad de varios motores CC con escobillas de uso general
y regulacién de velocidad de varios motores automotrices
todo tipo de atenuacioén de bombillas de CC, todo tipo de ajuste

de temperatura del calentador de CC.



parametros del producto

nominal : DC10OV-50V

Corriente instantdnea nominal: 40 A

Potencia de salida: 0,01-2000W (valor nominal)

Rango de uso recomendado: 12 V 250 W ; 24 V 350 W ; 36 V 400
W

Corriente de reposo: 0,025 A

Rango de ajuste PWM: 5-99 %

Frecuencia PWM: 12000hz



Tamano de PCB: 90x51 mm
Tamano de la carcasa : 105x55x40mm

Temperatura de trabajo: —-40 ‘C -85 C

Instrucciones de uso

Entrada: usando la entrada del bloque de terminales
Salida: usando salida de bloque de terminales

Control: use el circuito pwm para conducir el tubo mos



Instrucciones de seguridad:

Antes de comenzar la instalacién y operacion, asegurese de que

todas las fuentes de energia estén desconectadas.

Confirme que las especificaciones del motor, la fuente de

alimentacioén y el controlador coincidan para evitar el uso por

sobrecarga. Utilice equipo de proteccion adecuado, como guantes

y gafas aislantes.

Inspeccién y preparacién:

Verifique la apariencia del controlador en busca de danos y

confirme que los puertos de cableado sean claros y correctos.

Prepare todos los cables de conexidn necesarios, asegurdandose

de que el didmetro del cable sea suficiente para transportar

la corriente mdéxima.

Instrucciones de cableado:

Acceso a la alimentacién: Conecte el polo positivo (+) de la

fuente de alimentacion al “Vin” del controlador o al marcado

“+”terminal, el polo negativo (=) de la fuente de alimentaci
on

se conecta al terminal “GND” o ”-”

Conexion del motor:

Conecte el terminal positivo del motor a "Motor+” y el terminal

negativo a “Motor-".Tenga en cuenta que la rotacién hacia



adelante y hacia atrdas del motor se puede lograr intercambiando
estos dos cables.

Senal de control de velocidad:

solo se puede utilizar el potencidmetro para el funcionamiento
y la senal PWM no se puede utilizar para la regulacién de
velocidad.

Control de direccion:

seglin sea necesario, conecte la linea de senal de control de
direccion al puerto correspondiente

Descripcidén de la perilla:

Estado de encendido: Encendido (conectado a la fuente de
alimentacion de CC y al motor de carga), el motor no debe girar
cuando el interruptor de perilla estd en estado apagado (el
motor no se energiza cuando el interruptor estd apagado).
Estado de funcionamiento del encendido: Después de encenderlo,
gire el interruptor de perillay escuchard un sonido de “clic”.
Esto es cuando la alimentacién estd encendida y la luz
indicadora en la placa de circuito se enciende. En este momento,
la alimentacién estd funcionando. a muy baja velocidad (o sin
girar) girar.

Encienda la alimentacion y ejecute: continue girando la perilla,

la velocidad del motor cambiard con el cambio de la perilla



(rango de cambio de velocidad 0-100%).

Si sigue los pasos anteriores , podrd utilizar de forma segura
y eficaz el controlador de velocidad del motor de CC de 9-50
V, 40 Ay 2000 W para satisfacer las necesidades de su proyecto.
Asegluirese de prestar atencion a los procedimientos operativos

seguros para garantizar la seguridad personal y del equipo.
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